
高精度・高感度
新ソリューションの開発により、感度と精度というＧＰＳ受信機にとっての二大性能をバランス良く両立した製品です。

低消費電力
通常動作時に約６５mAという低消費電流を実現しました。また、ローパワーモードを使用することにより、更なる消

費電力の低減が可能です。

ファームウェア選択可能
標準、高感度、および超高感度ファームウェアの３つのファームウェアをご用意しており、ご用途に応じて最適なファー

ムウェアをご選択いただけます（ご購入時）。

超小型
２０．８ｍｍ×２０．８ｍｍ（シールドカバー含む）と超小型化を実現しました。

アプリケーション
カーナビゲーション、テレマティクス、ＡＶＬ、マリン用途等

ローパワーモード機能とマリンビーコンによるＤＧＰＳ機能は対応製品が異なります。
マリンビーコンによるＤＧＰＳとＳＢＡＳによるＤＧＰＳは併用できません。

ローパワーモード機能およびマリンビーコンによるＤＧＰＳは、超高感度ファームウェアでは使用できません。

２００８年５月現在。
上記仕様は事前の予告無しに変更する場合があります。

〒153-0062 東京都目黒区三田２－１０－４０

TEL： 03-3791-3611 FAX： 03-3791-3614

E-mail： gps.support@posit.co.jp URL： http://www.posit.co.jp

非同期調歩式

インターフェースレベル／極性

入力　０Ｖ～ＶＣＣ　負論理

ＧＳＵ－５４Ｂ：２０．８ｍｍ×２０．８ｍｍ×５．０ｍｍ（突起部等は除く）

＋２．１ＶＤＣ～＋３．６ＶＤＣ（ただし主電源以下）

アンテナ電源

通信仕様

コネクタ

Ｉ／Ｏ　Ａ３－８ＰＡ－２ＳＶ（ヒロセ電機）

シリアルポート

入力　２（コマンド入力１、ディファレンシャルデータ入力１）

出力　１（測位データ出力）

プロトコル

ＲＦ　　ＧＴ５Ｌ、その他（別途ご相談）

＋３．１ＶＤＣ～＋３．６ＶＤＣ

バックアップ電源

高度　　－５００ｍ～１８０００ｍ

速度　　１８００ｋｍ／ｈ

測位不可／２次元測位／３次元測位　自動切り替え

保存温度範囲

加速度　２ｇ

測位モード

測地系

東京、ＷＧＳ－８４

動作／保存湿度

ホットスタート　　　　　　　　　　８秒（ｔｙｐ．）

追従性能

－４０℃～＋８５℃

超高感度製品 捕捉 －１３７ｄＢｍ

－３０℃～＋８０℃

出力　０Ｖ～２．８Ｖ　負論理

高感度製品 捕捉 －１３７ｄＢｍ

追尾 －１４２ｄＢｍ

１５７５．４２ＭＨｚ±１ＭＨｚ　Ｃ／Ａコード

受信感度

ローパワーモード

位置　１５ｍ　　（ＧＰＳ測位、２ｄｒｍｓ、ＰＤＯＰ≦３）

更新周期 ボーレート

９６００ｂｐｓ（４８００、１９２００、３８４００ｂｐｓに設定変更可能）

フォーマット

ＮＭＥＡ－０１８３（出力メッセージ毎に設定可能）

捕捉

＋３ＶＤＣ～＋５ＶＤＣ（アンテナ仕様による）

リップル

動作時間と更新周期の設定とＯＮ／ＯＦＦ設定

その他機能

アンテナ検出

ショート検出（ＧＰＳ回路保護）

電気的特性

主電源

消費電力

１８５ｍＷ～２５０ｍＷ（＠主電源＝３．３ＶＤＣ）

１００ｍＶＰ－Ｐ以下

受信周波数／コード

初期測位時間

コールドスタート　標準感度製品　５０秒（ｔｙｐ．）

ウォームスタート　　　　　　　　３８秒（ｔｙｐ．）

　　　１０ｍ　　（ＤＧＰＳ測位、２ｄｒｍｓ、ＰＤＯＰ≦３）

速度　１ｍ／ｓ　（ＧＰＳ測位、ｒｍｓ、ＰＤＯＰ≦３、３０ｋｍ／ｈ以上）

　　　　　　　　　高感度製品　　７０秒（ｔｙｐ．）

　　　　　　　　　超高感度製品　６０秒（ｔｙｐ．）

精度

ＧＰＳレシーバモジュール

ＧＳＵ－５４シリーズ

受信方式

性能仕様

１２チャンネルパラレル

ディファレンシャルＧＰＳ

ＳＢＡＳ、マリンビーコン（ＲＴＣＭ　ＳＣ－１０４フォーマット）

９５％ＲＨ以下（＠５５℃、結露無きこと）

物理的仕様

外形寸法（代表的な例）

ＧＳＵ－５４Ｂ：７ｇ以下

重量（代表的な例）

標準感度製品 －１３４ｄＢｍ

追尾 －１４２ｄＢｍ

動作温度範囲

追尾 －１５５ｄＢｍ

環境仕様

１秒（０秒～２５５秒まで設定変更可能）
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